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Najwazniejsze oznaczenia i skroty:
ST - Specyfikacja Techniczna
SST — Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna



1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét przygotowawczych.

1.2..Specyfikacja techniczna (ST) odnosi sie do wymagan wspoinych dla poszczegélnych wymagan
technicznych dotyczacych wykonania i odbioru robdt, ktore zostang wykonane w ramach
,ROZBUDOWA,PRZEBUDOWA, TERMOMODERNIZACJA BUDYNKU HOTELU OSRODKA SPORTU
| REKREACJI WRAZ Z PRZEBUDOWA DOJAZDU | BUDOWA PARKINGU W BEDZINIE” PRZY
UL.SPORTOWEJ 4.

1.2. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt przygotowawczych i
obejmuja: oczyszczenie budynku istniejacego i placu budowy, zamknigcie placu budowy, ochrone
przej$¢ w miejscach niebezpiecznych, ustawienie obiektéw tymczasowych dla potrzeb pracownikéw i
obiektow technologicznych, usuniecie drzewa i krzewdw, prace geodezyjne.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okre$lenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz
okre$leniami podanymi w ST B.00.00.00 ,Wymagania ogéIne” pkt 2.1.7.

1.4. Og6lne wymagania dotyczace roboét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakoS¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, ST i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogoine wymagania dotyczace rob6t podano w ST
B.00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 2.2.

2.MATERIALY

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST Kod CPV
45000000 ,Wymagania ogéIne” pkt 2.3.

3. SPRZET

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot.

4. TRANSPORT

Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktdre nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych.
Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom dopuszczalnych obcigzen na osie mogg by¢



dopuszczone przez Inspektora nadzoru pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych
odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwac na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gdIne zasady kontroli jakoSci robot

- Program zapewnienia jakosci
Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inspektora nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktérym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot.

Program zapewnienia jakoSci bedzie zawieraé:

a) czes¢ ogoing opisujaca;
— organizacje wykonania rob6t, w tym terminie i sposob prowadzenia robét,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
— bhp.

- Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robdt bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong
jako$¢ robot.

7.0BMIAR ROBOT

7.1.0g6lne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkach ustalonych w
kosztorysie.

Obmiar gotowych robdt bedzie przeprowadzony z czestoscig wynikajgca z zakresu
przeprowadzonych prac.

Obmiar rob6t podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1.Rodzaje odbioréw rohét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czesciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu



Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbioru robét dokonuje Inspektor nadzoru lub komisja powotana przez Zamawiajacego.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg ptatno$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowg
ustalong dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota)
podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie
czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w
dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét bedg obejmowac:
* robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,

o warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

» warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami.

9.2. Organizacja ruchu
Koszty zwigzane z organizacjg ruchu obejmuja;

a) ustawienie tymczasowego oznakowania i oSwietlenia, zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa
ruchu,

b) opfaty/dzierzawy terenu,

c) konstrukcje tymczasowej barier, oznakowan i drenazu,
d) tymczasowa przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania organizacji ruchu:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuniecie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatet.

Koszt uruchomienia i likwidacji dotyczacych organizacji ruchu obejmuje:
a) usuniecie wbudowanych materiatow i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego,

c) koszty zwigzane z organizacjg ruchu publicznego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Inne dokumenty

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2002 r. Nr 106 poz. 1126) z pdzniejszymi
zmianami (ostatnia zmiana z 2003 r. Dz. U. Nr 80 poz. 718).



[2] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy
i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

[3] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz. 401).



